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INTELIGENTNY SILtOWNIK ELEKTRYCZNY 2XI

Inteligentne sitowniki elektryczne regulacyjne typu 2XI sg przeznaczone do napedu elementéw wykonawczych, takich
jak: zawory, zasuwy, klapy, przepustnice itp. Pracujg w uktadach regulacji automatyki przemystowej, w energetyce,
cieptownictwie, przemysle chemicznym, spozywczym, oczyszczalniach sciekow oraz instalacjach wodociggowych.

Funkcje sitownika:

B automatyczne strojenie sitownika do potozen krancowych,

W bezstykowe zatgczanie, wytgczanie, rewersowanie i elektryczne odzyskowe hamowanie silnika,

B zabezpieczenie termiczne, zwarciowe, zanikowo-fazowe i przecigzeniowe silnika oraz badanie zgodno$ci faz,
B programowalna konfiguracja bez konieczno$ci ustawiania wytgcznikéw krancowych i momentowych,

W sygnat zwrotny 4 - 20 mA z mozliwoscig zasilania linii pomiarowej z zewnatrz lub wewnatrz sitownika,

B wydawanie sygnatow dwustanowych, takich jak: gotowos$c¢ elektryczna, zadziatanie, potozenia posrednie,
B elektroniczne ustawianie zakresu sit pracy napedu od 50 do 100 % momentu nominalnego,

W ruch awaryjny.

Sterowanie:

B zdalne sterowanie analogowe sygnatem 4 - 20 mA,

B zdalne sterowanie trojstawne napieciem 24 VDC,

B sterowanie magistralg Profibus DPVO, DPV1 i DPV2,

B sterowanie magistralg Modbus,

W sterowanie miejscowe za pomocg stacyjki lokalnej,

B wszystkie sygnaty sterujgce sg odseparowane galwanicznie od siebie i od napiecia sieci,
W bezprzewodowa komunikacja pilota z sitownikiem za pomocg podczerwieni,

B wbudowany regulator PI.

Diagnostyka:

B podglad wszystkich nastawionych parametrow,
B pamiec¢ btedow i zapis historii zdarzen,

B wykres obcigzenia sitownika.
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Sitownik 2XI z moduterm obrotowym

Napiecie zasilania 3 x 400 VAC +10%, -15%

Moment znamionowy 15+240 Nm

Predkos¢ katowa 4+41 obr./min.

llo$¢ obrotow 4+110 obr.

Temperatura pracy -25+70°C

Stopien ochrony IP-67

Rodzaj pracy S4 - 25%, 1200 c/h lub S2 - 15 min.
Masa 21+55 kg

Sitownik 2XI z modutem wahliwym

Napiecie zasilania 3 x 400 VAC +10%, -15%
Moment znamionowy 250+1000 Nm

Predkos¢ katowa 0.27, 0.33, 0.47 obr./min.
Skok 90°, 120°, 160°
Temperatura pracy -25+70°C

Stopien ochrony IP-67

Rodzaj pracy S4 - 25%, 1200 c/h

Masa 41+97 kg

Sitownik 2XI z modutem liniowym

Napiecie zasilania 3 x 400 VAC +10%, -15%
Sita nominalna 10+60 kN
Predkos¢ liniowa 20+205 mm/min.
Skok 20+200 mm
Temperatura pracy -25+70°C
Stopien ochrony IP-67
Rodzaj pracy S4 - 25%, 1200 c/h
Masa 25+87 kg
Elektronika:

B wyswietlacz graficzny LCD z wielobarwnym podswietlaniem,
B jednoczesne pokazanie biezgcych danych sitownika takich jak:
@ potozenie sitownika, cyfrowo i przy pomocy bargrafu,
® stanu przetgcznikéw krancowych, momentowych oraz sterowan,
® samodokumentujgcy sie interfejs uzytkownika: krotkie opisy poszczegdlnych krokéw w czasie konfiguracji i opisy
sygnalizowanych btedéw w sytuacjach awaryjnych,
B nowoczesna ptytka gtéwna sterownika z szybszym procesorem o wiekszej pamieci, co umozliwia:
® cyfrowy odczyt informacji o potozeniu z przetwornika potozenia i z uktadu momentowego,
® kalibracje przetwornika potozenia i uktadu momentowego bez ingerencji w sitownik,
® wymiane oprogramowania elektroniki poprzez gniazdo pilota.

Mechanika:

B malowanie sitownikéw metodg proszkowa,

B przektadnia z bezstykowg kontrolg momentu,

B Sruby, nakretki i inne normalia, majgce kontakt z otoczeniem sg ze stali nierdzewnej,
B zmiana nastaw uktadu momentowego na obiekcie,

B moduty wahliwe w wykonaniu sterowniczym i regulacyjnym,

B praca napedu w dowolnym potozeniu,

B przytgcze zgodne z ISO 5210, 5211.



KODOWANIE SILOWNIKA OBROTOWEGO X INTELIGENTNEGO

2XI - - -
|
Rodzaj pracy
regulacyjny R
regulacyjno - sterowniczy RS
Moment znamionowy
regulacyjny 20Nm a0
regulacyjny 30Nm a
sterowniczy 60Nm
regulacyjny 60Nm b
sterowniczy 120Nm
regulacyjny 120Nm c
sterowniczy 240Nm
Predkos¢ [obr./min]
4 1
5,6 2
8 8
11 4
16 5)
22 6
30 7
41 8
Droga [obroty]
4 1
5,6 2
8 3
11 4
16 5
22 6
30 7
45 8
56 9
80 10
110 Uw.3 11
Sterowanie miejscowe
sterowanie miejscowe z programatora 0
sterowanie miejscowe przyciskami 1
Dodatkowe wyposazenie elektroniczne
brak dodatkowego wyposazenia elektronicznego 0
sprzeg szeregowy MODBUS 1
sprzeg szeregowy PROFIBUS 2
regulator PI 8
inne (poda¢ w zamowieniu) 9
Przekroje przewodéw [mm?]
zasilajgcy 1,5 mm?2, sterowniczy 0,5 mm?2 0
zasilajgcy 2,5 mm2, sterowniczy 1,5 mm?2 1
inne (poda¢ w zamowieniu jakie) 9
Dodatkowe wyposazenie elektryczne
bez grzatki 0
z grzatka i termostatem 1
Typ przytacza
tuleja przytgczeniowa B1 (wg normy ISO 5210) 0
tuleja przytaczeniowa B3 (wg normy ISO 5210) 1
tuleja przytaczeniowa adaptowana do armatury 2
przytgcze A &

1/ W wyposazeniu standardowym sitownik inteligentny 2XI posiada:

® sygnat zwrotny 4-20mA

® sterowanie sygnatem tréjstawnym 24V

® sterowanie sygnatem 4-20 mA

® podwojne wytaczniki drogi i momentu.

2/ Rodzaj pracy RS oznacza rodzaj pracy S4 do maksymalnego momentu regulacyjnego i rodzaj pracy S2 do maksymalnego momentu sterowniczego.
3/ Droge powyzej 110 obrotéw uzgodni¢ z dostawcg. Maksymalna liczna obrotow: 1250.



